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Vorwort

Wissensbasierte Systeme gehdren mittlerweile schon fast zum Alltag - sowohl in der
Forschung als auch in der Praxis. Sie wurden in den letzten Jahren zu wichtigen, ge-
fragten Produkten der schnell wachsenden Informatik-Industrie. Die gewaltigen Steige-
rungen der Verarbeitungsgeschwindigkeit, der Speicherkapazitit und der Parallelverar-
beitungsméglichkeit von Rechnern sowie die vielfdltigen Verbesserungen im Bereich der
Rechner-Rechner- und Mensch-Rechner-Interaktion, verbunden mit betrichtlichen Fort-
schritten in vielen anderen Bereichen der Informatik, erlauben die Entwicklung dieser
Anwendungssysteme von ganz neuer Qualitat.

Bisher sind wissensbasierte Systeme jedoch vornehmlich als Unterstiitzungssysteme fiir
Einzelne entwickelt und eingesetzt worden. Die intelligente Losung komplexer Aufgaben
erfordert jedoch i.a. das Zusammenwirken verschiedener Partner. Rechnerunterstiitzung
fiir verteilte Systeme von selbstindig agierenden kooperativen Partnern ist mehr als blofle
Zusammenschaltung von Rechnern in einem Netz. Denn es gebt nicht nur um den Zugang
Einzelner zu verteilten Rechnersystemen, sondern sowohl um die Rechnerunterstiitzung
des kooperativen Arbeitens mehrerer Personen als auch um die Organisation der Zu-
sammenarbeit von mehreren relativ selbstdndigen Rechnersystemen bei der Bearbeitung
komplexer Aufgaben. In den letzten Jahren hat sich in der Informatik und speziell auch
in der Kiinstlichen Intelligenz ein Wandel in der Auffassung vom Computer und seiner
Verwendung vollzogen — von der Vorstellung von der sequentiell arbeitenden Funktions-
einheit zum verteilten, interaktiven, paralle]l arbeitenden System von Agenten/Akteuren.
Computer werden also nicht nur als persénliches Werkzeug, sondern als Medium fiir Kom-
munikation und als einer unter vielen intelligenten Partnern in einer verteilten Arbeitsum-
gebung verwendet. In der Bundesrepublik hat die rege Forschungsaktivitit auf diesem
Gebiet bereits zur Griindung einer neuen Fachgruppe “Verteilte KI” innerhalb des Fach-
bereichs 1 (KI) der Gesellschaft fiir Informatik gefiihrt.

Der 4. Internationale GI-KongreB “Wissensbasierte Systeme” befafit sich hauptsich-
lich mit diesem fiir den praktischen Einsatz der Wissensverarbeitung duflerst wichtigen
Themenkreis der Verteilten Kiinstlichen Intelligenz und der Unterstiitzung kooperativen
Entscheidens und Handelns sowie mit eng verwandten Gebieten wie Wissensreprésenta-
tion, Mensch-Maschine-Interaktion und natiirlich-sprachlichen Systemen.



Vi

Einen gréfleren Raum als frither nimmt das immer enger mit der traditionellen Infor-
matik und Kiinstlichen Intelligenz zusammenwachsende Gebiet der Theorie und Anwen-
dung neuronaler Netze ein - die Ideen des Konnektionismus und des verteilten Lernens
in wissensbasierten Systemen sind ja nicht nur {iber den Aspekt der Parallelverarbeitung
verbunden. Dieser GI-Kongre8$ fiithrt auch die Tradition fort, BMFT-Verbundprojekte
vorzustellen; diesmal werden alle Projekte zur Neuroinformatik prasentiert.

Neu ins Programm gekommen ist das zwar schon fast klassische aber in letzter Zeit fiir
die Modellierung technischer Systeme immer niitzlicher gewordene Gebiet des qualitativen
modellbasierten SchlieBens, das u.a. auch fiir den Einsatz neuronaler Netze zur Steuerung
von Systemen sowie fiir die Kommunikation zwischen an der Steuerung eines Systems
beteiligten Partnern von einiger Wichtigkeit ist. Wir hoffen, daBl auch dieser GI-Kongref§
wieder dazu beitrigt, die Kooperation zwischen verschiedenen Gebieten zu f6rdern.

Bei der Programmgestaltung wurde darauf Wert gelegt, da8 alle Partner der “Arbeits-
gemeinschaft der Deutschen KI-Institute” (AKI), der Sonderforschungsbereich “Kiinstli-
che Intelligenz” der DFG (Karlsruhe, Kaiserslautern, Saarbriicken), das LILOG-Projekt
der IBM Deutschland und der Universititen Hamburg, Osnabriick, Saarbriicken, Trier,
das Frauenhofer Institut Karlsruhe sowie eine Reihe weiterer wichtiger in- und ausldndi-
scher Forschungsinstitutionen und Industrieprojekte vertreten sind. Wegen der Begren-
zung des Kongrefprogramms konnten jedoch langst nicht alle wichtigen Forschungsgrup-
pen berticksichtigt werden.

Wie auch beim letzten Mal fordern Informatik-Gesellschaften aus europiischen Nach-
barlandern den GI-Kongref (afcet; BCS; NGI; OCG; SI), wobei — kennzeichnend fiir die
gesellschaftlichen und politischen Verdnderungen der letzten zwei Jahre — die ungarische
“John von Neumann Informatik Gesellschaft” (NJSZT) erstmals dabei ist.

Wir danken der Miinchener Messegesellschaft, insbesondere Frau Hein, sowie Herrn
Benesch (Siemens AG) und seinen Mitarbeitern aus der Siemens AG und von der TU
Miinchen fiir die KongreBorganisation. Ebenso gilt unser Dank allen weiteren Mitgliedern
des Programm- und Organisationskomitees und nicht zuletzt den Vortragenden fiir ihre
Kooperation bei der rechtzeitigen Fertigstellung dieses Tagungsbandes.

Miinchen, Juli 1991 W. Brauer, D. Hernéndez
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