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Zum Geleit 

Die Deutsche Arbeitsgemeinschaft fUr Mustererkennung veranstaltet nunmehr das 
12. DAGM-Symposium Mustererkennung. Die Tragerversammlung der DAGM hat in 
ihrer Vorbereitungssitzung im September 1989 auf den Themenschwerpunkt Sensorik 
besonderen Wert gelegt und damit Herrn Dr.-Ing. Rudolf Grosskopf einstimmig zum 
Tagungsleiter des 12. DAGM-Symposiums gewahlt. 

Besonders erfreulich war auch der Beschlu/3, den DAGM-Preis fUr eine heraus­
ragende Arbeit nun kiinftig mit DM 5000,- zu dotieren, sowie weiterhin 5 Preise zu je 
DM 1000,- vorzugsweise fUr Nachwuchswissenschaftler auszusetzen. 

In Anerkennung ihrer wissenschaftlichen Arbeiten wurden entsprechend der Satzung 
der DAGM Herr Prof. Dr. rer. nat. K.-H. Hahne, Universitat Hamburg, sowie Herr 
Prof. Dr.-Ing. E. Paulus, TU Braunschweig einstimmig als sachkundige Persanlich­
keiten in die Tragerversammlung der DAGM - gebunden an die Amtszeit des Vor­
sitzenden - gewahlt. 

Mein besonderer Dank gilt Herrn Kollegen Dr.-Ing. R. Grosskopf fUr seine 
Kooperationsbereitschaft und seinen Einsatz bei der Vorbereitung und der Durch­
fUhrung dieses Symposiums. In diesen Dank machte ich auch die Mitarbeiter der 
Firma Carl Zeiss, Oberkochen miteinschlie/3en. 

Ich wiinsche allen Teilnehmem einen angenehmen Aufenthalt und fruchtbaren, 
wissenschaftlichen Erfahrungsaustausch beim 12. DAGM-Symposium in Oberkochen. 

Neuherberg, 24. Juli 1990 ~~ 
Prof. Dr.-Ing. Dr. S. J. Poppl 

Vorsitzender der DAGM 
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Oer mit 1000 OM dotierte 

DAGM-Preis 1989 

wurde 

B.Lang 

TU Hamburg-Harburg, Technische Informatik I 

fur den folgenden Beitrag verliehen: 

Ein paralleles Transputersystem zur digitalen Bildverarbeitung mit 
schneller Pipelinekopplung 

Oer mit 1000 OM dotierte 

DAGM-Preis 1989 

wurde 

M. Sester und W. Forstner 

Universitat Stuttgart, Institut fur Photogrammetrie 

fur den folgenden Beitrag verliehen: 

Object Location Based on Uncertain Models 
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Weitere Preise fUr das Jahr 1989 wurden verliehen an 

G. Wiebecke, M. Bomans, 
U. Tiede, K. H. Hahne 

Universit~ts-Krankenhaus Eppendorf, 
Institut fUr Mathematik und 
Datenverarbeitung in der Medizin 

J. Dengler, M. Cop 

Deutsches Krebsforschungszentrum, 
Heidelberg, 
Abt. Med. und BioI. Informatik 

H. Muller 

Universit~t der Bundeswehr Hamburg 
Lehrstuhl fUr Allgemeine 
Nachrichtentechnik 

U. Mussigmann 

Fraunhofer Institut fUr 
Produktionstechnik und 
Automatisierung, Stuttgart 

R. Ogniewicz, O. Kubler, 
F. Klein, U. Kienholz 

ETH-Zentrum, ZUrich, Institut fUr 
Kommunikationstechnik, Fachgruppe 
Bildwissenschaft 

IX 

3D-Visualisierung von schwer 
segmentierbaren tomographischen 
Volumendaten 

Ein Mehrgitterverfahren zur 
Korrespondenzfindung bei der 3D­
Rekonstruktion von 
Elektronenmikroskop-Kippserien 

Objekterkennung durch Monomorphie von 
Anordnungsgraphen 

Texturanalyse, Fraktale und Scale 
Space Filtering 

Lage- und skalierungsinvariante 
Skelette zur robusten Beschreibung 
und Erkennung bin~rer Formen 



Vorwort 

Mustererkennung entspricht dem englischen 'pattern matching', ein im Angel­

sachsischen umgangssprachlich eingebOrgerter Ausdruck. Konrad Lorenz wid­

met in seinem Buch 'Die ROckseite des Spiegels' diesem Begriff eine ausfOhrli­

che Erlauterung und stellt dar, daB ein GroBteil aller Erkenntnis vom einfachen 

Wiedererkennen eines Gegenstandes bis zur Verifikation einer wissenschaftli­

chen Hypothese durch Mustererkennung in diesem Sinne zustande kommt. Ver­

gleicht man die aufeinanderfolgenden Informatikfachberichte des DAGM-Sym­

posiums, so tal It der wachsende Einsatz auch auBerst rechenaufwendiger 

Algorithmen auf, der durch die Fortschritte der Rechnertechnik maglich 

geworden ist und sich in den nachsten Jahren fortsetzen wird. Mage die Tagung 

beitragen, diese technologischen M6glichkeiten der wissenschaftlichen For­

schung und der praktischen Anwendung zu erschlieBen. 

Die 41 Vortrage und 37 Plakatprasentationen des vorliegenden Bandes bilden 

zusammen mit drei eingeladenen Vortragen einen Einblick in den gegenwartigen 

Stand der Forschungsarbeiten auf dem Gebiet Mustererkennung vorwiegend im 

deutschsprachigen Raum. Neben grundlegenden Ergebnissen ist ein hoher 

Anteil anwendungsrelevanter Arbeiten zu verzeichnen. Dies mag auch ein Grund 

gewesen sein, weshalb die DAGM-Leitung fOr das 12. DAGM-Symposium erst­

mals das "Umfeld" eines Industrieunternehmens zur Ausrichtung gewahlt hat. 

Bleibt mir, dem 12. DAGM-Symposium einen erfolgreichen Verlauf zu wOnschen 

und den Einsendern der Beitrage und meinen Kolleginnen und Kollegen bei 

Zeiss, die bei der Organisation geholfen haben, fOr Ihre Arbeit herzlich zu 

danken. 

Oberkochen, im Juli 1990 

Rudolf E. GroBkopf 
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