KEPAF 2017 Programfiizet

Januar 24. kedd

18:30-19:30
19:30 - 20:00
20:00 - 21:00

Regisztracio
Palinkakoéstolé és verseny
Vacsora

Januar 25. szerda

9:30-10:30

10:40 - 11:40

#9

#12

#16

11:40-12:10

#8

#30

#41

#49

#52

#10

#45

Meghivott el6adé. EInék: Csurka Gabriella

Perception for Autonomous Driving
Sergiu Nedevschi (Technical University of Cluj-Napoca)

Szébeli szekcié: Kuba Attila Dij. EIn6k: Kato Zoltdn

DIC image reconstruction using an energy minimization framework to visualize optical path length
distribution
Krisztian Koos, Jozsef Molnar, Lorand Kelemen, Gabor Tamas, Peter Horvath

Region Based Fusion of 3D and 2D Visual Data for Cultural Heritage Objects
Robert Frohlich, Zoltan Kato, Alain Tremeau, Levente Tamas, Shadi Shabo, Yona Waksman

3D Face Alignment without Correspondences
Zsolt Santa, Zoltan Kato

Poszter spotlight P1. EIn6k: Majdik Andrds

CellTracker (not only) for dummies
Filippo Piccinini, Alexa Kiss, Peter Horvath

Post-processing and 3D visualisation for medical images
Laszlo Kovacs, Strakos Petr, and Lubomir Riha

An object splitting model using higher-order active contours for single-cell segmentation
Jézsef Molnar, Csaba Molnar, Peter Horvath

Valtozé méretii anatomiai régiok szegmentaldsa MRI felvételeken
Téth Marton, LaszIlo Rusko, Balazs Csébfalvi

Szubretinalis folyadéktér és ciszta automatikus detektalasa retinafelvételeken
Melinda Katona, Laszlé Nyul

Let the data speak! — Exploration and discovery methods for phenotypic image analysis
Tamas Balassa, Filippo Piccinini, Abel Szkalisity, Csaba Molnar, Lassi Paavolainen, Kaisa Kujala, Krisztina Buzas,
Vilja Pietiainen, Kevin Smith, Peter Horvath

Compressive Sensing tesztkdrnyezet tervezése
Gyorgy Kalmar



12:10-12:20

12:20-13:40

13:40 - 14:40

15:30-16:50

#23

#25

#27

#32

16:50-17:20

#38

#47

#55

#57

#58

#56

17:20-17:30

17:30-18:50

18:50 - 20:00
20:00 — 21:00

Kavésziinet

Poszter szekcié P1. EIn6k: Majdik Andrds
Ebéd

Szdbeli szekcid: Kuba Attila Dij. Elnok: Czuni Ldaszlo

P

Multi-H: ErintGsikok Hatékony Kinyerése Képparokbél
Daniel Barath, Jiri Matas, Levente Hajder

Convolutional Neural Networks for automatic image colorization
Domonkos Varga, Tamds Sziranyi

Alakfelismerés az utakon részleges pontfelhG6kbdl
Zoltan Rozsa, Tamas Sziranyi

Jaras alapu személyazonositas és cselekvésfelismerés LiDAR szenzorokkal
Bence Galai, Csaba Benedek

Poszter spotlight P2. EIn6k: Tamds Levente

P

Robusztus kezdeti pose-graf elGallitasa hatékony szimultan helymeghatarozasi és térképezési rendszerekhez
Karoly Harsanyi, Attila Kiss, Andras Majdik, Tamas Sziranyi

Feliileti normalis becslése egyetlen pontmegfeleltetés alapjan
Ivan Eichhardt, Daniel Barath

Stereo Reconstruction of Atmospheric Cloud Surfaces from Fish-Eye Camera Images
Gabor Katai-Urban, Vilem Otte, Zoltan Megyesi, Paul Bixel

Regression analysis of Lean Meat Percentage estimation
Zsolt Laszl6, Adam Csdka, Gyérgy Kovacs, Rita Garamvélgyi, Gabor Bajzik, Tamés Donké

3D ipari CT szkenner informatikai rendszerének tervezése és fejlesztése
Péter Baldzs, Gabor Léko, Zoltan Ozsvar, Gabor Petrovszki, Judit Szlics, Laszl6 Varga

Active Perception for Object Detection
Ady-Daniel Mezei, Levente Tamas

Kavésziinet
Poszter szekcié P2. EIn6k: Tamds Levente

Kozgyiilés
Vacsora



Januar 26. csiitortok

9:30-10:30

10:40 - 11:40

#7

#20

#50

11:40-12:30

#26

#28

#31

#33

#35

#40

#42

#54

#60

12:30-13:30
13:30-14:30

Meghivott el6add. Elnok: Szirdnyi Tamds

Domain Adaptation in Visual Applications
Gabriella Csurka (Xerox Research Centre Europe)

Szébeli szekcié O1: Calibration, Lidar, Kinect. EIndk: Paldgyi Kalmdn

Relative Pose Estimation and Fusion of Omnidirectional and Lidar Cameras
Levente Tamas, Robert Frohlich, Zoltan Kato

Kamera-LIDAR par kalibralasa dobozokkal
Zoltan Pusztai, Levente Hajder

Kamerakalibracio feliileti normalisok felhasznalasaval
Ivan Eichhardt, Levente Hajder

Poszter spotlight P3. EIn6k: Hajdu Andrds

Offline alairas hitelesités k6zépvonalak hasonlésagara adott mérészamokkal
Erika Griechisch, Gdbor Németh

7z

Genetikus algoritmus kifejlesztése fényvonalakkal torténé feliiletjavitashoz
Gyorgy Gyurecz, Gabor Renner

Gyalogoskovetés kalibralatlan kamera halézatban
Domonkos Varga, Tamas Sziranyi, Attila Kiss, Laszlé Sporas, Laszlé Havasi

Vizualis kodok felismerése tavolsag-transzformacioval
Péter Bodnar, Laszlo Nyul

Composing ensembles by a stochastic approach under execution time constraint
Andras Hajdu, Henrietta Toman, Laszl6 Kovacs, Lajos Hajdu

Utkozés elkeriilés piléta nélkiili repiil®gépeken gépi latorendszer segitségével
Antal Hiba, Péter Bauer, Tamas Zsedrovits, Andras Szabd, Akos Zarandy

Human Motion Detection in Manufacturing Process
Agnes Lipovits, Ménika Gal, Péter Jozsef Kiss, Csaba Stiveges

Automatic 3D Point Set Reconstruction from Stereo Laparoscopic Images using Deep Neural Networks
Balint Antal

SVM alapu osztalyozasi technikdk az aldirashitelesitésben
Botond Matyus, Bence K&vari

Ebéd
Ebéd utani séta
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14:30 - 15:30 Szodbeli szekcié 02: Matching, Stereo, 3D. EIndk: Csébfalvi Baldzs

#24 Energy-based Topological Outlier Filtering
Daniel Bardth, Levente Hajder

#63 Epipolaris Geometridval Konzisztens, Lokalis Affin Transzformacié Optimalis Becslése
Daniel Barath, Jiri Matas, Levente Hajder

Optimalis BCC racson mintavételezett 3D jelek folytonos rekonstrukcidjanak elemzése a
frekvenciatartomanyban
Balazs Csébfalvi, Gergely Racz

#39

15:30-16:00 Kavésziinet
16:00 - 17:30 Poszter szekcié P3. EInok: Hajdu Andrds
17:30 - 18:50 Szodbeli szekcié 03: Medical imaging. EIndk: Horvdth Péter
#15 Automatic Optic Disc and Optic Cup Detection in Retinal Images Acquired by Mobile Phone

Renatd Besenczi, Kristdf Szitha, Baldzs Harangi, Adrienne Csutak, Andras Hajdu

#29 Application of the Method of Sieves to Dynamic PET Reconstruction
Agota Kacsé, LaszI6 Szirmay-Kalos

#48 Detection of the optic disc in fundus images by combining probability models
Baldzs Harangi, Andras Hajdu

#51 A Multimodal Image Registration of Eye Fundus Images
Edgardo M. Felipe-Riverdn, Edgar Lopez-Jasso, Oleksiy Pogrebnyak

19:30-20:30 Dijatado és kulturalis - miivészeti program
20:30-22:00 Galavacsora

Januar 27. péntek
9:30-10:30  Szdbeli szekcié O4: SLAM, Robotics. EInok: Hajder Levente
#13 Egy kameras képi akadaly elkeriilés kis robotjarmivekre

Levente Kovacs

#34 Multimodalis pontfelhéregisztracié Hough tér alapu elGillesztéssel
Baldzs Nagy, Bence Galai, Csaba Benedek

#59 Utcai objektumok gyors osztalyozasa LIDAR pontfelhGsorozatokon
Attila Borcs, Baldzs Nagy, Csaba Benedek

10:40 - 11:15 Poszter spotlight P4. EIn6k: Benedek Csaba

#11 Accurate Morphology Preserving Segmentation of Overlapping Cells based on Active Contours
Csaba Molnar, lan H. Jermyn, Zoltan Kato, Vesa Rahkama, Paivi Ostling, Piia Mikkonen, Vilja Pieti@ainen, Peter
Horvath



#17

#18

#19

#36

#43

#44

#53

11:15-11:25

11:25-13:10

13:10 - 14:10
14:10 - 15:15

15:15-16:15

16:15-16:30

16:30-17:30

#14

#22

#37

17:30-18:00

19:30-20:30
20:30-21:30

Equivalent Sequential and Parallel Thinning Algorithms
Kalman Palagyi, Gabor Németh, Péter Kardos

P-Simpleness on Regular 2D Grids, and its Equivalence with General-Simpleness
Kalman Paldgyi, Péter Kardos

Bayer-minta alapu képalkot6 algoritmusok 6sszehasonlitasa informaciétartalom és képszerkezet alapjan
Jozsef Berke, Veronika Kozma-Bogndr, Zsolt Ocskai, Attila Enyedi

In-line hologram fazisvisszaallitas off-axis segédhologram felhasznalasaval
Laszlé Orzoé

Extended Features Improve Accuracy of Urbanization Index Calculation Method
Agnes Lipovits, Annabella Kulcsar

Stirtivetitéses tomografiai médszer haromszog tipusu képracson
Benedek Nagy, Tibor Lukic

Alakzatok iranyultsagara tamaszkodé binaris tomografiai médszer
Tibor Lukic, Péter Balazs

Kavésziinet
Poszter szekcio P4. EIn6k: Benedek Csaba

Ebéd
Ebéd utani séta

Kerekasztal beszélgetés. EIn6k: Sziranyi Tamds

Uj trendek a gépi tanulasban, 3D vilagban és leképzd hardverekben

Kavésziinet
Szébeli szekcié O5: Pattern Recognition. EInék: Szirmay-Kalos Ldszl6
Measuring Regularity of Network Patterns by Grid Approximations using the LLL Algorithm

Andras Hajdu, Baldzs Harangi, Renatd Besenczi, Istvan Lazar, Gabriella Emri, Lajos Hajdu, Robert Tijdeman

Tartalom alapu képi visszakeresés kiemelt irany hisztogram hasznalataval
Andrea Manno-Kovacs

Inertial Measurement Units for View Centered Object Recognition in Lightweight Devices
Laszlé Czuni, Metwally Rashad

Zarszo

Borkostolo
Vacsora

Januar 28. szombat

8:30-12:00

Kirandulas a parajdi s6banyaba
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