
Truss Assembly by Space Robot and Task Error
Recovery via Reinforcement Learning

言語: eng

出版者: 

公開日: 2017-10-03

キーワード (Ja): 

キーワード (En): 

作成者: 

メールアドレス: 

所属: 

メタデータ

http://hdl.handle.net/2297/1800URL



Proceedings of the 2000 IEEE/RSJ 
International Conference on 
Intelligent Robots and Systems 

0-7803-6348-5/00/$10.00 ©2000 IEEE. 
 

 












