Informatik aktuell

Herausgeber: W. Brauer
im Auftrag der Gesellschaft fiir Informatik (GI)



Springer
Berlin
Heidelberg
New York
Barcelona
Hongkong
London
Mailand
Paris
Singapur
Tokio



Gerald Sommer Norbert Kriiger
Christian Perwass (Hrsg.)

Mustererkennung 2000

22. DAGM-Symposium
Kiel, 13.-15. September 2000

c]

- "p » Springer



Herausgeber

Gerald Sommer

Norbert Kriiger

Christian Perwass

Institut fiir Informatik und Praktische Mathematik
Christian-Albrechts Universitét Kiel

PreuBerstr. 1-9, 24105 Kiel

Die Deutsche Bibliothek - CIP-Einheitsaufnahme

Mustererkennung ... : ... DAGM-Symposium .... - 5. 1983 [?]-. - Berlin ;
Heidelberg ; New York ; Barcelona ; Hongkong ; London ; Mailand ;
Paris ; Singapur ; Tokio : Springer, 1983 [?]-
22. 2000. Kiel, 13. - 15. September 2000. - 2000

(Informatik aktuell)

ISBN-13: 978-3-540-67886-1

CR Subject Classification (2000): 1.2, 1.3, 1.4, 1.5, 1.6, 1.3, ] 4, J.6

ISBN-13: 978-3-540-67886-1 e-ISBN: 978-3-642-59802-9
DOI: 10.1007/978-3-642-59802-9

Dieses Werk ist urheberrechtlich geschiitzt. Die dadurch begriindeten Rechte, insbesonde-
re die der Ubersetzung, des Nachdrucks, des Vortrags, der Entnahme von Abbildungen und
Tabellen, der Funksendung, der Mikroverfilmung oder der Vervielfiltigung auf anderen
Wegen und der Speicherung in Datenverarbeitungsanlagen, bleiben, auch bei nur auszugs-
weiser Verwertung, vorbehalten. Eine Vervielfiltigung dieses Werkes oder von Teilen
dieses Werkes ist auch im Einzelfall nur in den Grenzen der gesetzlichen Bestimmungen
des Urheberrechtsgesetzes der Bundesrepublik Deutschland vom 9. September 1965 in der
jeweils geltenden Fassung zuliissig. Sie ist grundsdtzlich vergiitungspflichtig. Zuwider-
handlungen unterliegen den Strafbestimmungen des Urheberrechtsgesetzes.

Springer-Verlag Berlin Heidelberg New York
ein Unternehmen der BertelsmannSpringer Science+Business Media GmbH

© Springer-Verlag Berlin Heidelberg 2000

Satz: Reproduktionsfertige Vorlage vom Autor/Herausgeber
Druck- u. Bindearbeiten: Weihert-Druck GmbH, Darmstadt
SPIN: 10719538 33/3142-543210



Veranstalter

DAGM e.V.: Deutsche Arbeitsgemeinschaft fiir Mustererkennung e.V.

Tagungsleitung

Prof. Dr. Gerald Sommer

Christian-Albrechts Universitit Kiel

Institut fiir Informatik und Praktische Mathematik

Programmkomitee

H. Burkhardt, Freiburg
W. Forstner, Bonn
C.-E. Liedtke, Hannover
H. Niemann, Erlangen

Organisation

D. Grest, Datenbank
N. Kriiger, Programm
C. Perwass, Finanzen

Gutachter

G. Baratoff, Ulm

J. M. Buhmann, Bonn

R. Creutzburg, Brandenburg
J. Denzler, Rochester, USA
K.-H. Franke, Ilmenau

S. Fuchs, Dresden

H.-M. Gross, Ilmenau

H. Handels, Liibeck

G. Hartmann, Paderborn

H. HauBecker, Palo Alto, USA
R. Herpers, Sankt Augustin
E. Hundt, Miinchen

B. Jéhne, Heidelberg

R. Koch, Kiel

P. Levi, Stuttgart

T. Martinetz, Liibeck

H. Mayer, Miinchen

H. Ritter, Bielefeld
G. Sommer, Kiel
F. Wahl, Braunschweig

B. Rosenhahn, Lokales
G. Sommer, Leitung
F. Maillard, Sekretariat

B. Mertsching, Hamburg
R. Mester, Frankfurt

B. Michaelis, Magdeburg
H. Neumann, Ulm

H. Ney, Aachen

J. Pauli, Kiel

D. Paulus, Erlangen

E. Paulus, Braunschweig
S. Posch, Halle/Saale

G. Sagerer, Bielefeld

D. Saupe, Leipzig

C. Schnérr, Mannheim
W. von Seelen, Bochum
S. Stiehl, Hamburg

H. Siile, Jena

T. Vetter, Freiburg

J. Weickert, Mannheim



Die Deutsche Arbeitsgemeinschaft fiir Mustererkennung veranstaltet
seit 1978 jahrlich an verschiedenen Orten ein wissenschaftliches Symposium
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Vorwort

Die 22. Jahrestagung der Deutschen Arbeitsgemeinschaft fiir Mustererkennung
(DAGM e.V.) findet in diesem Jahr vom 13. bis 15. September 2000 in Kiel statt
und wird vom Lehrstuhl fiir Kognitive Systeme des Instituts fiir Informatik und
Praktische Mathematik der Christian—Albrechts—Universitdt ausgerichtet. Die
DAGM 2000 wird in Verbindung mit dem Zweiten Internationalen Workshop
’Algebraic Frames for the Perception-Action Cycle’ AFPAC 2000 vom 10.9. bis
11.9. und den zwei Tutorials 'Vision Based Robotics’ und 'Morphological Image
Processing’ am 12.9. organisiert.

Von den insgesamt 89 eingereichten Beitrégen konnten 18 Beitrage als Vortrage
und 41 als Poster angenommen werden. Dazu kamen drei eingeladene Vortrége.
Der Reviewprozess erfolgte doppelt blind durch drei Gutachter. Wir wollen uns
an dieser Stelle herzlich bei allen Gutachtern fiir die schnelle und griindliche
Bearbeitung der Beitrége bedanken.

Der Reviewprozess wurde in diesem Jahr in zwei Punkten anders organisiert
als bei den vorherigen Jahrestagungen der DAGM. Es wurde, um mehr Kollegen
in die Begutachtung einzubeziehen, das Programmkomitee verkleinert und dafiir
wurden jedem Komiteemitglied mehrere Gutachter zugeordnet. Weiterhin haben
wir uns dafiir entschieden, Gutachten in elektronischer Form iiber das Internet
zu verwalten. Dieser Prozess wurde allgemein als angenehm empfunden und die
entwickelte Software ist auch fiir zukiinftige DAGM-Symposien verfiigbar.

Wir haben fiir die diesjshrige Jahrestagung der DAGM e.V. bewusst auf ein
Motto verzichtet, um den Eindruck einer Einschrinkung auf bestimmte Fachge-
biete zu vermeiden. In dem dieses Jahr erstmals durchgefiihrten Kontaktforum
versuchen wir, unter dem Titel ’Forum Industrie und Wissenschaft’ einen Aus-
tausch von Industrie und Wissenschaft zu organisieren. Weiterhin hoffen wir,
in dem Kontaktforum unter dem Stichwort 'Forum Junge Wissenschaftler’ auch
angehende Absolventen und Industrie miteinander in Kontakt zu bringen.
Unser ganz besonderer Dank richtet sich an Daniel Grest fiir die Programmierung
der elektronischen Datenbank, der Interneteingabe und fiir seine Hilfe bei der
Erstellung dieses Tagungsbandes. Bei Bodo Rosenhahn méchten wir uns fiir
seinen Einsatz bei der lokalen Organisation bedanken. Francoise Maillard und
allen Mitarbeitern und Studenten des Lehrstuhls 'Kognitive Systeme’ sei fiir
ihre Unterstiitzung gedankt. Den Sponsoren danken wir fiir die finanzielle und
organisatorische Unterstiitzung, ohne die eine solche Tagung weitaus schwerer
durchzufiihren wire.

Allen Teilnehmerinnen und Teilnehmern wiinschen wir einen angenehmen Auf-
enthalt in Kiel und einen fruchtbaren Erfahrungsaustausch bei der DAGM 2000.

Kiel, im Juni 2000

Gerald Sommer, Norbert Kriiger und Christian Perwass
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