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Vorwort 

Die 22. Jahrestagung der Deutschen Arbeitsgemeinschaft fUr Mustererkennung 
(DAGM e.V.) findet in diesem Jahr yom 13. bis 15. September 2000 in Kiel statt 
und wird yom Lehrstuhl fiir Kognitive Systeme des Instituts fUr Informatik und 
Praktische Mathematik der Christian-Albrechts-Universitat ausgerichtet. Die 
DAGM 2000 wird in Verbindung mit dem Zweiten Internationalen Workshop 
'Algebraic Frames for the Perception-Action Cycle' AFPAC 2000 yom 10.9. bis 
11.9. und den zwei Thtorials 'Vision Based Robotics' und 'Morphological Image 
Processing' am 12.9. organisiert. 
Von den insgesamt 89 eingereichten Beitragen konnten 18 Beitrage als Vortrage 
und 41 als Poster angenommen werden. Dazu kamen drei eingeladene Vortrage. 
Der Reviewprozess erfolgte doppelt blind durch drei Gutachter. Wir wollen uns 
an dieser Stelle herzlich bei allen Gutachtern fiir die schnelle und griindliche 
Bearbeitung der Beitrage bedanken. 
Der Reviewprozess wurde in dies em Jahr in zwei Punkten anders organisiert 
als bei den vorherigen Jahrestagungen der DAGM. Es wurde, urn mehr Kollegen 
in die Begutachtung einzubeziehen, das Programmkomitee verkleinert und dafUr 
wurden jedem Komiteemitglied mehrere Gutachter zugeordnet. Weiterhin haben 
wir uns dafUr entschieden, Gutachten in elektronischer Form iiber das Internet 
zu verwalten. Dieser Prozess wurde allgemein als angenehm empfunden und die 
entwickelte Software ist auch fUr zukiinftige DAGM-Symposien verfUgbar. 
Wir haben fiir die diesjahrige Jahrestagung der DAGM e.V. bewusst auf ein 
Motto verzichtet, urn den Eindruck einer Einschrankung auf bestimmte Fachge­
biete zu vermeiden. In dem dieses Jahr erstmals durchgefuhrten Kontaktforum 
versuchen wir, unter dem Titel 'Forum Industrie und Wissenschaft' einen Aus­
tausch von Industrie und Wissenschaft zu organisieren. Weiterhin hoffen wir, 
in dem Kontaktforum unter dem Stichwort 'Forum Junge Wissenschaftler' auch 
angehende Absolventen und Industrie miteinander in Kontakt zu bringen. 
Unser ganz besonderer Dank richtet sich an Daniel Grest fiir die Programmierung 
der elektronischen Datenbank, der Interneteingabe und fur seine Hilfe bei der 
Erstellung dieses Tagungsbandes. Bei Bodo Rosenhahn mochten wir uns fUr 
seinen Einsatz bei der lokalen Organisation bedanken. Francoise Maillard und 
allen Mitarbeitern und Studenten des Lehrstuhls 'Kognitive Systeme' sei fUr 
ihre Unterstiitzung gedankt. Den Sponsoren danken wir fUr die finanzielle und 
organisatorische UnterstUtzung, ohne die eine solche Tagung weitaus schwerer 
durchzufUhren ware. 
Allen Teilnehmerinnen und Teilnehmern wiinschen wir einen angenehmen Auf­
enthalt in Kiel und einen fruchtbaren Erfahrungsaustausch bei der DAGM 2000. 

Kiel, im Juni 2000 

Gerald Sommer, Norbert Kriiger und Christian Perwass 
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